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1. Introduccion 2. ERGNSS 3. Usuarios: alta en el servicio

o Servicio gratuito de posicionamiento GNSS de precisién en tiempo real. La red ERGNSS del IGN es el nucleo central del systema SPTR. o El servicio es gratuito y el acceso a él requiere registro previo para obtener un usuario y

o Suministra una soluciéon homogénea y continua en toda Espafia de forma ininterrumpida las o Compuesta de mas de 120 estaciones permanentes GNSS que se distribuyen por todo el contrasenfa.
24 horas del dia. territorio nacional. Muchas de ellas estdn integradas en la red europea de EUREF y algunas en o Elregistro se realiza a través de la siguiente pagina web: http://ergnss.ign.es/gnuserportal/
o Proporciona instantaneamente una precision del orden de algunos centimetros. la red mundial del IGS (International GNSS Service).

o Producto de la colaboracidon de instituciones tanto autondmicas como estatales. o Coordenadas calculadas mediante software cientifico de precision.

o Sistema basado en los datos de mas de 260 estaciones permanentes GNSS distribuidas por o Estaciones equipadas con receptores geodésicos multifrecuencia (con capacidad de
todo el Estado. recepcion de las constelaciones GPS, GLONASS, GALILEO y BEIDOU) y antenas geodésicas, casi
o Es un servicio GNSS multiconstelacién ya que emplea los datos emitidos por los satélites de todas tipo "Choke ring" y con calibracion de la variacion del centro de fase.

varias constelaciones: GPS, GLONASS, GALILEO y BEIDOU. W |ounas de las estaciones de la ERGNSS son et |
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Servicio de Posicionamiento en Tiempo Real GNSS de Espana

Las condiciones del servicio pueden consultarse en el siguiente enlace:
https://www.ign.es/resources/docs/IGNCnig/Condiciones-uso-SPTR-Spain.pdf
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4. Arquitectura del sistema

4.1. Estructura general del SPTR

o Con mas de 260 estaciones de referencia, Comunidades Autdnomas, Puertos del

Conexiones al SPTR

Elementos fundamentales del sistema:
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5. Aplicaciones 6. Referencias

o Actualmente hay mas de 13000 usuarios registrados en el servicio y existe un crecimiento continuo y lineal en los nuevos registros, [1] Pa’gma web del SPTR
mayoritariamente por parte del sector de la agricultura de precision. httDS'//WWW ian es/web/iqn/portaI/qu-qnss-tiempo-reaI
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